Autorskie Studio Architektoniczne Wojciech Tkaczyk

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
STB 15.00 [ZWIG OSOBOWY
Kod wedtug Wspdlnego Stownika Zamowie
kod CPV - 45313

1. WSTEP

1.1 Przedmiot STB

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikacfihtécznej § wymagania dotyexe przebudowy
pomieszczé budynku gtéwnego AWF przy ul. Krolowej Jadwigi 39/w Poznaniu dla potrzeb Katedry
Biomechaniki w zakresie wykonania i odbioru robd@ntazu i rozruchu dwigu osobowego.

1.2. Zakres stosowania STB
Szczegolowa specyfikacja techniczna jest stosowaka@ dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robdét obgtych STB
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuwyszystkie czynn&i umazliwiajace i majce na celu
dostawe i monta wraz z rozruchemzavigu osobowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STB sgodne z obowrzujacymi odpowiednimi normami.

Element bezpieczastwa - element, o ktdrym mowa w zakniku nr 1 do rozpoezizenia Ministra
Gospodarki z dnia 8 grudnia 2005 r. w sprawie zasagich wymaga dla dwigoéw i ich elementéw
bezpieczéstwa(Dz. U. 2005 nr 263 poz. 2198).

Producent elementéw bezpiectstwa - osoba fizyczna lub prawna, odpowiedzialna zajeitoi
wytwarzanie elementéw bezpieéstwa, ktéra umieszcza oznakowanie CE oraz wystaeklaracy
zgodndci WE.

Instaluj acy dzwig - osoba fizyczna lub prawna, odpowiedzialna zggatowytworzenie, zainstalowanie,
udostpnienie dwigu po raz pierwszy zytkownikowi, ktéra umieszcza oznakowanie CE oraztawia
deklaracg zgodndci WE.

Instrukcja techniczna obstugi /eksploataciji/ —opracowana przez projektanta lub dostaweczadzen
technicznych i maszyn, olllejaca rodzaje i kolejn& Iub wspoéizalenos¢ czynndaci obstugi,
przeghdow i zabiegbw konserwacyjnych, warundayjch ich efektywne i bezpiecznezykowanie.
Instrukcja techniczna obstugi /eksploatacji/ jeStvniez skladnikiem dokumentacji powykonawczej
obiektu budowlanego.

Jednostka notyfikowana— jednostka prowadiza ocer oraz certyfikagj /rejestraci systemow jakéci
na terenie Wspolnoty Europejskiej na warunkach pgdaw Ustawie o systemie oceny zgogrimraz
w zakresie dwigow w Rozporzdzeniu Ministra Gospodarki z dnia 8 grudnia 2005wr.sprawie
zasadniczych wymagalla dzwigéw i ich elementow bezpieatstwa (Dz. U. 2005 nr 263 poz. 2198).
Notyfikacja — zgtoszenie Komisji Europejskiej i pstwom czionkowskim Unii Europejskiej
autoryzowanych jednostek certyfigoych i kontrolupcych oraz autoryzowanych laboratoriow
wiasciwych do wykonywania czynioi okreslonych w procedurach oceny zgodoo
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Uklad sterowania - ukfad, ktoéry reaguje na sygnaly Weipwe i wytwarza sygnaly wygiowe
powodupce dziatanie sterowanego sgitzw zadany sposob.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonania tych rob6t oraz ich zgodidoz umowva,
dokumentagj projektows, z STB, pozostalymi specyfikacjami, poleceniamspektora nadzoru oraz
Inspektora jednostki notyfikowane;.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycre materiatdw

OgobIne wymagania dotyaze materiatdw podano w Ogolnej Specyfikacji Technég pkt.2.
Wymagana jak& materialtow powinna biypotwierdzona przez producentdwaadczeniem o jakici lub
znakiem kontroli jakéci zamieszczonym na opakowaniu lub innym rowadnym dokumencie.

Nie dopuszcza sistosowania do rob6t materiatdw, ktérych wiasnaie odpowiadaj wymaganiom
technicznym

2.2 Wymagania ogolne dotycgce dzwigu

Dzwig musi spetniawymogi przepisow rozpogelzenia Ministra Gospodarki z dnia 8 grudnia 200&uro
w sprawie zasadniczych wymagdla dzwigow i ich elementéw bezpieatstwa (Dz. U. 2005 nr 263
poz. 2198). Bwig, oprocz zasadniczych wymagakreslonych w ww. rozporzdzeniu, powinien
spelig& zasadnicze wymagania dotyce bezpieczestwa kompleksowego oldlene w rozporzdzeniu
Ministra Gospodarki z dnia 20 grudnia 2005 r. wasyge zasadniczych wymagadla maszyn i
elementow bezpiecaistwa (Dz. U. Nr 259, poz. 2170) oraz rozpgizeniu Ministra Infrastruktury z dnia
12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow technicznyg@kim powinny odpowiada budynki i ich
usytuowanie (Dz. U. nr 75 poz. 690), zzp6zmianami (Dz.U.2003 nr 33 poz. 270) oraz (D20Q04 nr
109 poz. 1156).

2.2.1 Kabina dwigu

Kabina musi by tak zaprojektowana i wykonana, aby zapeéwprzestrzé oraz wytrzymaléé
odpowiadajca maksymalnej liczbie osob i aaiigowi, ustalonym przez instalatorawdigu.

W przypadku przedmiotowegozaigu kabina musi b§ tak zaprojektowana i wykonana, aby jej
konstrukcja i gabaryty unitiwiala uzywanie jej przez osoby niepelnosprawne w szczeg6ino
poruszajce s¢ na wozkach inwalidzkich.

2.2.2 Sposoby zawieszenia i Sposoby podparcia

Sposoby zawieszenia i sposoby podparcia kabinypgéiczenia i elementy mocage musz by¢ tak
dobrane i zaprojektowane, aby zapewndpowiedni ogdlny poziom bezpiedztwa i zminimalizowa
ryzyko spadku kabiny, uwzglniajpc warunki uiytkowania, uyte materiaty i warunki produkciji.

Przy zastosowaniu lin lubdauchéw do zawieszenia kabiny, magztniec co najmniej dwie niezakae
liny lub tancuchy, kada(-y) z wlasnym systemem zamocowania. Takie lingacuchy nie mog byc
taczone ani splatane, za wtkiem przypadkow, gdy jest to konieczne dla zamaaoia lub uformowania
petli.

2.2.3 Kontrola obeizenia i nadmiernej gdkosci

Dzwig musi by tak zaprojektowany, skonstruowany i zainstalowaaly, aby niemgliwe bylo jego
normalne uruchomienie,feli udzwig nominalny jest przekroczony.

Dzwig musi byt wyposaony w ogranicznik mdkosci.

Wymogi te nie obowizuja dzwigdw, w ktérych konstrukcja ukladu ngowego uniemdiwia
oshgniccie nadmiernej dkosci.
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Dzwigi szybkobigne musz by¢ wyposaone w uradzenia do kontrolowania gatkosci i ograniczania
predkosci.
Dzwigi z nagdem ciernym musizby¢ tak skonstruowane, aby zapewstabilngc¢ lin nosnych na kole
ciernym i kotach linowych.
2.2.4 Zespobt naglowy
DZzwig musi posiada indywidualny zespét naplowy, zlokalizowany w przestrzeni szybu fwdg bez
maszynowni).
Instalator dwigu musi zapewti aby dosip do zespoilu naplowego i uradzear towarzyszcych, za
wyjatkiem przypadkéw konserwacji i awarii, nie byt phiavy.
2.2.5 Uradzenia do sterowanig@igiem
Urzadzenia do sterowaniazeligbw przeznaczonych do korzystania przez osobygeahi@sprawne musgz
by¢ w odpowiedni sposob zaprojektowane i umiejscowiofenkcja urzdzen sterupcych musi by
wyraznie okr&lona.
Wyposaenie elektryczne musi lbytak zamontowane i pgizone, aby:
= nie bylo maliwosci pomylenia z obwodami, ktére nie mapezpdredniego
polczenia z dwigiem,
= zasilanie w energimoglo by¢ odhczane pod obgteniem,
= ruch dwigu byt uzaleniony od elektrycznych usdzen zabezpieczagych
znajdupcych s¢ w odrebnym elektrycznym obwodzie bezpieazéva,
= defekt instalacji elektrycznej nie prowadzit dolyeepiecznych sytuaciji.
2.2.6 Zagraenia dla 0s6b poza kahin
Dzwig musi by tak zaprojektowany i skonstruowany, aby przestrze ktGrej porusza sikabina, nie
byta dos¢pna, za wyjtkiem prac konserwatorskich i awarii. Przed $&ggm osoby do tej przestrzeni
normalna pracazvigu musi by uniemaliwiona.
Dzwig musi by zaprojektowany i skonstruowany tak, aby zapoldiegayku zgniecenia, gdy kabina
znajduje si w jednej z pozycji ekstremalnych.
Cel ten zostaje aginicty poprzez zapewnienie wolnej przestrzeni lub schrpoza olbgbem potaen
ekstremalnych.
Jednake, w szczegodinych przypadkach, aby ulwa ¢ Paastwom Czionkowskim wydawanie uprzedniej
zgody, szczegollnie dla budynkowzjistniepcych, tam, gdzie takie rozg#@anie nie jest mdiwe, mog
by¢ przedsiwzigte inne widciwe srodki dla unikngcia omawianego zagtenia.
Podesty przy wégiu i wyjsciu z kabiny musz by¢ wyposaone w drzwi przystankowe o odpowiedniej
odpornaci mechanicznej dla przewidywanych warunkéiytilowania.
Urzadzenie ryglujce przy normalnej pracyzdiigu musi zapobiega
= celowemu lub przypadkowemu uruchomieniu kabinyli @szystkie drzwi nie s
zamkngte i zaryglowane,
= otwarciu drzwi przystankowych w czasie ruchu kabimyajduacej st poza
okreslona streh przystankow.
Jednake, w okrglonych strefach przy otwartych drzwiach maszy¢ dozwolone wszelkie ruchy
korekcji dojazdu, pod warunkiem kontrolowaniagkosci poziomowania.
2.2.7 Zagraenia dla 0s6b znajdagych s¢ w kabinie
Kabina dwigowa musi by calkowicie zabudowanacianami o petnej wysokoi, wiacznie z
dopasowaan podiog: i sufitem, za wyjtkiem otworow wentylacyjnych oraz pekmennymi drzwiami.
Drzwi kabinowe muszby¢ tak skonstruowane i zainstalowane, aby kabinanagta s¢ porusza, jesli
drzwi nie & zamkné¢te, za wyjtkiem okrélonych stref przy otwartych drzwiach, w ktorych mugycé
dozwolone wszelkie ruchy korekcji dojazdu, pod wekieam kontrolowania gdkosci poziomowania.
Tam, gdzie istnieje ryzyko wypadcia z kabiny do szybu lub szyb nie istnieje, drkabiny musz
pozostawé zamkngte | zazbione, gdy kabina zatrzymazsnigdzy przystankami.
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Na wypadek ode¢ctia zasilania lub awarii ktérez czsci skladowych, dwig musi by wyposaony w
urzadzenia zapobiegaje swobodnemu spadkowi lub niekontrolowanemu ruclkatiny w goe.
Urzadzenie zapobiegage swobodnemu spadkowi musihyiezalene od zawieszenia kabiny.
Urzadzenie to musi byyw stanie zatrzymiakabire obchzona udzwigiem nominalnym przy maksymalnej
predkosci przewidzianej przez instalatoravdgu.

Zatrzymanie spowodowane przez to agizenie nie mpe wywolywa op&nienia szkodliwego dla
uzytkownikow kabiny, bez wzgtlu na warunki obgienia.

Zderzaki musz by¢ zainstalowane rmadzy dnem szybu a spodem kabiny. W tym przypadkunavol
przestrzé, zapobiegaica ryzyku zgniecenia, gdy kabina znajdujewsijednej z pozycji ekstremalnych,
musi byt mierzona przy catkowicigcisnigtych zderzakach.

Wymogi te nie dotycz dzwigow, w ktorych kabina nie mme st znalé¢ w wolnej przestrzeni,
zapobiegajcej ryzyku zgniecenia, gdy kabina znajdujewijednej z pozycji ekstremalnych , ze wziyl
na konstrukaj systemu naglzapcego.

Dzwig musi by tak zaprojektowany i skonstruowany, aby uruchoieiego bylo niemaliwe, jezeli
urzadzenia zapobiegage swobodnemu spadkowi, niezale od zawieszenia kabiny nie gotowe do
dzialania.

2.2.8 Inne zagreenia

*Drzwi przystankowe i/lub drzwi kabiny, Feli sa napdzane, musg by¢ wyposaone w
urzadzenie zapobiegage zgnieceniu podczas ruchu.

= Drzwi przystankowe, jeeli 3 uwzgkdnione w ochronie przeciwparowej budynku, vacznie z
tymi, ktdre mag czesci szklane, musgby¢ ognioodporne w kategoriach zachowania postaci i
swoich wiasnéci w odniesieniu do izolacji (ognioszczeftporaz przewodzenia ciepfa.

» Przeciwwagi musgby¢ tak zainstalowane, aby unikhryzyka zderzenia z kakidub spadku na
kabirg.

=Dzwigi musz by¢ wyposaone w srodki umadiwiajace uwolnienie i ewakuagj ludzi
uwigzionych w kabinie.

= Kabiny musz by¢ wyposaone wsrodki dwustronnejacznaici, umazliwiajace staly kontakt ze
stuzbami ratowniczymi.

» DZzwig musi by¢ tak zaprojektowany i wykonany, aby w przypadkuastu temperatury zespotu
napgdowego ponad maksimum ustalone przez instalatbragdmogt zakaczy¢ rozpoczta
jazck, ale nie realizowat nowych polece

» Kabina musz by¢ tak zaprojektowana i skonstruowana, aby zapewnystarczajca wentylacg
dla pasaeréw nawet w przypadku przedajacego st postoju.

= Kabina musi by odpowiednio éwietlona, j&li jest uzywana lub drzwi g otwarte; musi réwnie
posiadé oswietlenie awaryjne.

= Srodki dwustronnejaczndici ze shibami ratowniczymi, éwietlenie awaryjne, mugzbyé tak
skonstruowane i wykonane, aby funkcjonowaly nawet hormalnego zasilania. Ich czas
dziatania musi b§ wystarczajco diugi, aby umgliwi¢ normalne czynnii procedury
ratowniczej.

= Obwody sterowe dvigu, ktére mog by¢ uzyte w przypadku piaru, musz by¢ zaprojektowane
i zbudowane tak, aby mna bylo zapobiegazatrzymywaniu si dzwigu na okrélonych
poziomach i dapierwszéstwo sterowaniazlvigiem ekipom ratowniczym.

2.2.9 Napisy

Zgodnie z wymogami rozpogdzenia Ministra Gospodarki z dnia 8 grudnia 200&urckazda kabina
musi posiada tatwo widoczni tabliczk podajca udzwig nominalny w kilogramach i maksymaln
liczbe przewaonych paszeréw oraz informacje wymagane dla maszyn, d&re w rozporzdzeniu
Ministra Gospodarki z dnia 20 grudnia 2005 r. wasyge zasadniczych wymagadla maszyn i
elementow bezpiectistwa (Dz. U. Nr 259, poz. 2170).
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Jezeli dzwig jest zaprojektowany tak, aby ludzie gwieni w kabinie mogli wydostask bez pomocy z
zewmtrz, w kabinie musgznajdowa sk odpowiednio zrozumiate i widoczne instrukcje.
Dzwig i czesci zabezpieczage musz posiada oznakowanie CE i posiaéldeklaracg zgodndci WE.
Deklaracja zgodndci WE dotyczca dwigdéw zainstalowanych zawiera co najmniej:

1) nazwe i adres instalucego dwig;

2) opis dwigu z oznaczeniem typu lub serii, numeru seryjnegomiejsca

zainstalowania gvigu;

3) rok zainstalowaniaavigu;

4) wyszczegolnienie przepiséw, ktérych wymagania spefwig;

5) powofanie zastosowanych norm zharmonizowanych;

6) o ile ma zastosowanie:

a) nazwe, adres i numer identyfikacyjny jednostki notyfikamej, ktora
przeprowadzita badanie typu WE wzorcaviju, zgodnie z § 28 ust. 1 pkt 1 i 2
RMG z dnia 8 grudnia 2005 r.

b) informacje dotycace certyfikatu badania typu WE, wydanego przez gstiQ
notyfikowars, ktéra przeprowadzita badanie typu WE,

c) nazwe, adres i numer identyfikacyjny jednostki notyfikamej, ktéra
przeprowadzita weryfikagj dzwigu, zgodnie z 8 28 ust. 1 pkt. 4 ww.
rozporadzenia

d) nazwe, adres i numer identyfikacyjny jednostki notyfikamej, ktéra
przeprowadzita kontr@lkoncowa, odpowiednio zgodnie z 8§ 28 ust. 1 pkt 1 lit. a
oraz pkt 2 i 3 ww. rozposarizenia

e) nazwe, adres i numer identyfikacyjny jednostki notyfikamej, ktora sprawdzita
system zapewnienia jakd wdrozony przez instalacego dwig, odpowiednio
zgodnie z 8§ 28 ust. 1 pkt 1 lit. b i c oraz pkB2,5 ww. rozporzdzenia.

7) imig¢ i nazwisko osoby upowaionej do skfadania podpisu w imieniu instatggo
dzwig.
Oznakowanie CEumieszcza siwewmtrz kabiny dwigu oraz na elemencie bezpietgieva w sposob
widoczny i czytelny. W przypadku gdy nie jest ziwe umieszczenie oznakowania CE na elementach
bezpieczéstwa, umieszczagje na etykiecie trwale przymocowanej do tego eletoe
Po prawej stronie oznakowania CE umieszczanamer identyfikacyjny jednostki notyfikowanej, k&b
uczestniczyta w procedurze oceny zgagmokreslonej odpowiednio w 8§ 26 ust. 1 pkt 21 3 lub §V2&.
rozporadzenia
Nie powinno s} umieszczé na dwigu lub elemencie bezpiearmtwa oznaczg ktdére moglyby
wprowadzé w bld strony trzecie co do znaczenia i formy znaku @G/Szelkie inne oznakowania mapg
by¢ umieszczane nazdigach i elementach bezpieéstwa, pod warunkiemze nie spowoduj
ograniczenia widoczrigi i czytelngci znaku CE.
Wz6ér znaku CE okéa zahcznik nr 3 do ww. rozposdzenia.
2.2.10 Instrukcje obstugi
= Zgodnie z 8 24 rozpogdzenia Ministra Gospodarki z dnia 8 grudnia 200kuralo
elementow bezpiecastwa dodcza s¢ instrukcg obstugi sporadzom w jezyku urzdowym
panstwa czlonkowskiego, do ktérego przyrmsleinstalupcy dzwig, lub w innym gzyku
Wspdlnoty przez niego zaakceptowanym, tak aby rasfawvie tej instrukcji skutecznie i
bezpiecznie przeprowadzimonta, pohczenia, regulagj i konserwagi elementow
bezpieczéstwa. Instrukcja datzona do maszyny musi dylbo ,Instrukcy oryginalm’
albo ,Tlumaczeniem instrukcji oryginalnej”’, w ktaryto przypadku oryginalna instrukcja
musi by¢ dohczona do tlumaczenia
= Do kazdego dwigu musi by dokczona dokumentacja spadzona w oficjalnym gzyku
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(jezykach) Wspdlnoty, ktory me by okreslony zgodnie z Traktatem przez f3awvo
Czlonkowskie, w ktorym #vig jest zainstalowany. Dokumentacja musi zawiec
najmniej:
= Instrukcg obstugi, zawieraca rysunki i schematy konieczne do normalnego
uzytkowania i odnosgce s¢ do konserwacji, kontroli, napraw, przeddw okresowych
i dziataa ratunkowych umgiwiajacych uwolnienie i ewakuagjludzi uwkzionych w
kabinie.
= Ksiazke dzwigu, w ktérej mog by¢ odnotowane naprawy oraz przgty okresowe.

2.3. Wymagania szczegotowe dotygee diwigu
2.3.1 Parametry techniczne szybu

»  Glebokas¢ szybu - 1,800 m
= Szerokd¢ szybu -1,625m
=  Wysoka¢ calkowita wewitrzna szybu -10,600 m
=  Wysoka¢ nadszybia - 2,900 m
=  Wysoka¢ podszybia - 1,100 m

= Dno szybu niepalne i olejoodporne

= Dno,sciany i strop szybuelbetowe, o odporr$oci ogniowej REI60

= Drzwi do szybu stalowe (stal nierdzewna) o odpécnogniowej REIG0

» Sciany szybu gladkie nie sprzyjap osiadaniu kurzu i nie pochlanjeg swiatta.

= Zachowanie pionu szybu — 1cm/10 m wys@i®zybu, nacianie z drzwiami £5mm

= Do podszybia nalg zapewnt bezpieczny dosgp

= Otwdr wentylacyjny usytuowany w nadszybiu

» Sciany szybu winny umdiwiaé pewne kotwienie (stosujegskotwy rozporowe, wklejane
lub spawanie do konstrukcji metalowej) wspornikwwadnic i drzwi

2.3.2 Parametry technicznevdgu

= Dzwig osobowy, elektromechaniczny, bez maszynowni,

=  Wysoka¢ podnoszenia: 6,600 m

= Liczba do§¢ i przystankéw: 3 szt.

= Kabina nieprzelotowa przystosowana do przewonbysa wbdzku inwalidzkim

=  Min. udzwig nominalny: 630 kg

= Drzwi szybowe automatyczne teleskopowe wykoramnsetali nierdzewnej satynowanej
typu INOX

= Sterowanie catkowicie elektronicznie, mikropromesve, zbiorcze gora - dot

= Minimalna pedkosé: 1,00 m/s

=  Pameé¢ bledow

= Zabezpieczenie przed zanikiem lub zmikalejnacsci faz

= Zabezpieczenie przed zbyt diugim czasem jazagigdzy przystankami

=  Minimalna iloé¢ zahczenr: 180/h

2.3.3 Standard wykzenia kabiny

» Sciany kabiny wykonane z paneli z blachy ze stadirdzewnej satynowanej; lustro na
scianie tylnej.

= Cokoly przypodiogowe wykonane z blach ze stalidaewnej j.w. do wys. max. 100 mm.

= Podioga wylgona kamieniem naturalnym — granit Jupparana Cditom

= Porcz ze stali nierdzewnej cigta

= Sufit ze stali nierdzewnej wykonany technikaserow umazliwiajacy dswietlenie
rozproszone kabiny z wentylatorem sterowanygektednicznie.

= Kabina musi by wyposaona w interkom umaiwiajacy pokczenie ze sttbami ochrony i
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ratowniczymi, w zasilanie awaryjneswietlenia i wentylacji min. dwugodzinne oraz
system zjazdu awaryjnego kabiny po zaniku ¢&gi
= Panel dyspozycyjny na patwysokaé¢ kabiny wykonany z blachy nierdzewnej j.w.,
wyposaony w przyciski z grafig Brailla, sygnalizator przegienia kabiny,
pigtrowskazywacz, gong, kluczykowy przetnik do jazd specjalnych, przyciski
otwierania /zamykania drzwi, stacygjlblokady drzwi, przyciski dyspozycji przystankéw
oraz przycisk alarmowy.
System informacji glosowej w kabinie
System pomiaru obgienia kabiny
tagodny start i zatrzymanie kabiny na przystanku
Drzwi kabinowe teleskopowe, szer. 900 mm i wysegkanin. 2000 mm, otwierane
automatycznie, wykonane ze stali satynowangposaone w kurtyr fotokomorek i
naped z ptynry regulacy predkosci otwierania i zamykania.
Kolorystyke 1 aranzacje wnetrza kabiny nalezy uzgodn€ z przedstawicielem Inwestora
i architektem, przedstawiajac wczéniej projekt wystroju kabiny.
2.3.4 Standard wykzeniasciany czotowej i éciezy drzwi szybowych
=  Wszystkie dcieza drzwi szybowych natg wykonczyé wg rys. kladowscian i opiséw w
projekcie architektonicznym.
= Posadzkw okolicach progéw drzwi szybowych uzupétmapraws cementow klasy M
10 (1:4) tak , aby mma bylo ulay¢ na calej posadzce przed wogmi do windy
wyktadzirg identyczra do wykiadziny znajdugcej se na korytarzach.
= Na kadym petrze, na scianie czolowej lub nasoieznicy, naley umiecic kasety
wezwar z wywietlaczami piter i kierunkow jazdy kabiny i systemem informacji
glosowej, a na kondygnacji parteru — w razie pdiyze zamontowa&a stacyjk jazd
specjalnych.

3.SPRET

3.1. Ogollne wymagania dotycrce spratu
Ogdblne wymagania dotyaee sprztu podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej pkt.3.

3.2 Wymagania szczego6towe dotygee sprztu

Prace montaowe naley wykon& recznie przy ayciu drobnego spetu wskazanego przez producenta
urzadzen oraz odpowiednich rusztowadrabin.

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgtti, ktory zagwarantuje poprawsto
techniczm wykonywanych rob6t oraz nie spowoduje niekorzygtnevplywu na wykonywanie prace,
elementy budynkuasiadupce oraz otoczenie drodowisko. Dotyczy zaréwno wykonywania prac, jak
i wykonywania czynngci pomocniczych oraz w czasie transportu, zaladumkgtadunki materiatow,
narzdzi, sprztu itp.

Sprzt uzywany przez Wykonawcpowinien by sprawny technicznie i speldiavymagania w zakresie
BHP.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu transportowego
OgoIne wymagania dotyaee transportu podano w Ogolnej Specyfikacji Techmag pkt.4.
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4.2. Wymagania szczego6towe dotygze transportu

Kazda partia wyrobow przewidziana do wysykki powinrawier& wszystkie elementy przewidziane
normg lub projektem indywidualnym. Elementy do transparaley zabezpieczy przed uszkodzeniem i
zawilgoceniem przez odpowiednie opakowanie. Zaleezpine przed uszkodzeniem i zawilgoceniem
elementy przewoziw sposéb zgodny z instrukcjami producentadze dzwigowych.

Zaladunek, transport i roztadunek materialtdw halprowadzt zgodnie z przepisami planu BiOZ,
przepisami o ruchu drogowym oraz w sposOb nie k@l z wewrtrznymi przepisami
obowhzujacymi na terenie czynnego obiektu uczelni.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady ogolne wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w Ogdlnej fik@cji Technicznej pkt.5.

Nalezy zapewnt bezpieczastwo pracy robotnikbw oraz oséb postronnych atyggh znalé¢ sie w
poblizu miejsca prowadzonych rob6t moatauradzer dzwigowych zgodnie z aktualnymi przepisami
BHP przy wykonywaniu rob6t budowlanych oraz przapisplanu BiOZ.

5.2. Szczegollne zasady wykonania rob6t
5.2.1 Dziennik montai
Dziennik montau jest wymaganym dokumentem prawnym ok@wpacym Zamawiajcego
i Wykonawe w przypadku wykonywania rob6t budowlanych metodontau. Fakt jego prowadzenia
nalezy odnotow& w Dzienniku budowy.
Po zakaczeniu rob6t Dziennik monta nalery dokczy¢ do Dziennika budowy.
5.2.2 Monta urzadzen dzwigowych
Montaz urzadzen dzwigowych obejmuje:
= sprawdzenie pionowci scian szybu, oznaczenie osi gidwnychwadju na
wszystkich elementach konstrukcyjnych szybu
= zamocowanie konstrukcji wsporczych prowadnic kabyech | przeciwwag w
uzgodnieniu z Wykonawcrobo6t budowlanych
= monta prowadnic przeciwwag i prowadnic kabinywigu
= korekta ustawienia prowadnic kabinowych i pragvagowych
= monta wciagarek z silnikami
= mont& tablic rozdzielczych i sterowniczych wrazfaownikami
=  monta o$wietlenia dla szybow
= monta ram dwigdw wraz z linami i przeciwwagami
= monta ogranicznikow pydkosci
= zamocowanie zderzakéw kabinowych i przeciwwagipadszybiu
= osadzenie drzwi szybowych dwuskrzydiowych awtycznych — 3 szt.
= monta progdéw szerokii do 12 cm przy listwach dolnych drzwi szybowych
= monta pozostalych ugddzen dzwigowych w skiad ktorych wchodz
0 kabina z kompletem drzwi kabinowych i poszciegdi instalacjami
[0 kasety wezwé wraz z wygwietlaczami piter i kierunku jazdy oraz
stacyjka jazd specjalnych rdaianie kondygnacji parteru.
= probny rozruch i przygotowanie do odbioru.
= wykonanie pomiarow obwodow oraz badanie skutexi zerowania dla
dzwigu
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= odbidér dwigu przez jednostk notyfikowary, ktéra zostatla wyznaczona do
realizacji procedury oceny zgodiwd dzwigdw zgodnie z rozposzizeniem Ministra
Gospodarki z dnia 8 grudnia 2005 roku, np. UDJ TwV.
UWAGA !
Montaz i rozruch uradzea dzwigowych prowadzi zgodnie z wytycznymi producenta.

6. KONTROLA JAKO SCI

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczpl.6.

6.2. Kontrola jakosci robot:
Kontrola jakaci obejmuje:
= ocerg jakosci materialdw przed montam,
= sprawdzenie kompletdoi dokumentow,
= brak uszkodzgé mechanicznych, rys, wgniaceé trwalych zabrudze elementéow édwigdéw przed
montaem i po montau,
= sprawdzenie odchyte wymiarowych zamontowanych elementéwwigéw wedtug danych
producenta,
» brak uszkodzeelementéw budynku stanagiych podiae montaowe dla uradzen dzwigowych,
= sprawdzenie dzialania wdzen wedlug parametréw producenta oraz wedlug warunkéw
wykonania robot okidonych w niniejszej specyfikacji.
=  Wykonanie pomiarow obwoddw oraz badanie skute@@nperowania dla avigow.

6.3. Ocena wynikéw bada:
Wszystkie elementy roboét, ktére wykazujdstpstwa od postanowieST powinny zostarozebrane i
ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t
Ogoélne wymagania dotygze obmiaru robot podano w Ogoélnej Specyfikacji Tecknej pkt.7.

7.2. Zasady obmiarowania
Uprawniony przedstawiciel jednostki notyfikowangyo uprzednim zgtoszeniu zakezenia robét
montau i dostawy dwigu przez Wykonawg dokona oceny ich zgodéa z przedmiarem robot.
Jednostki obmiarowe:

= Dostawa urzdzen dzwigowych - kpl

= Montaz urzadzen dzwigowych - kpl

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne wymagania dotycrce odbioru rob6t
Ogoélne wymagania dotygze odbioru robét podano w Ogélnej Specyfikacji Téchnej pkt.8.

PRZEBUDOWA POMIESZCZEN W BUDYNKU GLOWNYM AWF W POZANIU PRZY UL. KROLOWEJ JADWIGI
27/39 DLA POTRZEB KATEDRY BIOMECHANIKI

Projekt wykonawczy,
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BIDOWLANYCH
STB 15.00 ZWIG OSOBOWY
STR 107



Autorskie Studio Architektoniczne Wojciech Tkaczyk

8.2. Wymagania dotycace odbioru robot
Roboty zwizane z monteem dwigow podlegaj :
= Odbiorowi przed wbudowaniem na zgodéaz aprobat technicza lub dokumentag
indywidualra w zakresie rozwzania konstrukcyjnego, zastosowanych materiatGakasgi
wykonania.
= Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu — zamocowanie s@eznic,
uszczelnienie luzéw.
= Odbiorowi wstpnemu po zamontowaniu — wbudowaniuadizen dzwigowych.
= Odbiorowi kaxcowemu.
= Odbiorowi ostatecznemu — pogwarancyjnemul.
Odbioru rob6t montar dzwigbw dokonuje uprawniony przedstawiciel jednostkotyfikowanej,
zaakceptowanej przez Inwestora, po zgtoszeniu riebzo/Nykonawe do odbioru.
Uprawniony przedstawiciel jednostki notyfikowanejrz¢d wydaniem decyzji zezwadapj na
eksploatagj przeprowadza:
= badania odbiorczezigobw w warunkach gotowsei do pracy,
= sprawdza kompletrdo i prawidtowas¢ przediazonej dokumentacii,
= dokonuje badaniazvigdw poprzez sprawdzenie zgoadabich wykonania z dokumentagj
i warunkami technicznymi dozoru technicznego, stamzadzer, ich wyposaenia
i 0znakowa,
= przeprowadza proby techniczne przed uruchomieniamigdw oraz w warunkach pracy w
zakresie ustalonym dlaaigow.
Na podstawie pozytywnych wynikbw bada wykonanych czynnii organ widciwej jednostki
notyfikowanej wydaje decygjzezwalajca na eksploataejurzadzen dzwigowych, w ktdrej ustala form
dozoru technicznego, jalkeda objete te uradzenia.
Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wlasny kaszterminie ustalonym z uprawnionym
przedstawicielem jednostki notyfikowanej oraz lalsjorem nadzoru.
Urzadzenia dwigowe musz spelni@ wymogi bezpiecaestwa oraz b§ oznaczone zgodnie
z rozporadzeniem Ministra Gospodarki z dnia 8 grudnia 2Qikur
Protokét kaicowy odbioru i dopuszczenia do ruchu ademn dzwigowych przez jednostki
notyfikowane, zgodnie z PN-EN 81-1, ¢dzie podstaw do wystawienia faktury kKzowej.
Wykonanie dokumentacji odbiorowej i kosztytyan zwhzane spoczywajna Wykonawcy .

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogollne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci
OgobIne wymagania dotyaee pfatnéci podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej pkt.9.

9.2. SzczegOllne zasady ustalania podstawy ptaco
Podstaw pfatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagara jednost& obmiarova
ustalory dla danej pozycji przedmiaru robot.

10. PRZEPISY | DOKUMENTY ZWI AZANE
10.1. Normy

Maja zastosowanie wszystkie zwgane z tym rodzajem robot normy polskie (PN) i hoave (BN),
w tym w szczegolngi:
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*  PN-M-45040:1997 Bwigi. Dzwigi elektryczne. Terminologia.

*  PN-M-45043:1997 Bwigi. Klasyfikacja.

e PN-EN 81-72:2005 Przepisy bezpietgtva dotycace budowy i instalowania zavigdw.
Szczegoblne zastosowaniawdgéw osobowych i towarowych.€& 72: Dzwigi dla stray
pozarnej.

e PN-EN 81-1:2002 Przepisy bezpiefigava dotyczce budowy i instalowania zevigdw -
Czes¢ 1: Dzwigi elektryczne

* PN-EN 81-1:2002/A2:2006 Przepisy bezpietsteva dotyczce budowy i instalowania
dzwigow. Czs¢ 1: Dzwigi elektryczne.

e PN-EN 81-2:2002 Przepisy bezpiefigeva dotyczce budowy i instalowania zgvigéw -
Czesé¢ 2: Dzwigi hydrauliczne.

* PN-EN 81-2:2002/A2:2006 Przepisy bezpiecsteva dotyczce budowy i instalowania
dzwigow. Czs¢ 2: Dzwigi hydrauliczne.

* PN-EN 81-2:2002/Ap1:2006 Przepisy bezpiéstea dotyczce budowy i instalowania
dzwigow. Czs¢ 2: Dzwigi hydrauliczne.

e PN-EN 81-70:2005 Przepisy bezpietgtva dotycace budowy i instalowania zavigdw.
Szczegoblne zastosowaniazwdgéw osobowych i towarowych. €& 70: Dosgpnasé
dzwigow dla oséb, w tym 0so6b niepetnosprawnych.

* PN-EN 81-70:2005/A1:2006 Przepisy bezpiéstera dotyczce budowy i instalowania
dzwigbw. Szczegllne zastosowaniazwigow osobowych i towarowych. €& 70:
Dostpnaos¢ dzwigow dla osob, w tym oséb niepetnosprawnych.

e PN-EN 81-71:2007 Przepisy bezpietgtva dotycace budowy i instalowania zavigdw.
Szczegolne zastosowaniandgéw osobowych i towarowych. €& 71: Dzwigi odporne na
wandalizm.

* PN-EN 12016:2006 Kompatybildé elektromagnetyczna. Avigi, schody i chodniki
ruchome. Odpornig.

* PN-EN 12385-3:2007 Liny stalowe. Bezpieggivo. Czs¢ 3: Informacje dotycxe
stosowania i konserwaciji.

* PN-EN 12385-5:2004 Liny stalowe. Bezpieagvo. Czs¢ 5: Liny splotkowe dla gdwvigow.

* PN-EN 12385-5:2004/AC:2006 Liny stalowe. Bezpigstero. Cz$¢ 5: Liny splotkowe dla
dzwigow.

« PN-EN 13015:2003 Konserwacjawigéw i schodéw ruchomych. Zasady opracowywania
instrukcji konserwacji.

* PN-EN 13411-7:2007 Zakazenia lin stalowych. Bezpiearstwo. Czs$¢ 7: Zacisk
sercOwkowy symetryczny.

* PN-EN 81-80:2005 Przepisy bezpietgtva dotycace budowy i instalowania zavigdw.
Dzwigi uzytkowe. Cz$¢ 80: Zasady poprawy bezpieédstwa uytkowanych dwigdw
osobowych i towarowych.

* PN-EN 81-58:2005 Przepisy bezpietgtva dotycace budowy i instalowania zavigdw.
Badania i proby. G&¢ 58: Proba odporr$ai ogniowej drzwi przystankowych.

e PN-EN 81-73:2006 Przepisy bezpietztva dotyczace budowy i instalowaniazaiigdw -
Szczegblne zastosowaniawdgdw osobowych i towarowych - €& 73: Funkcjonowanie
dzwigow w przypadku pzaru (oryg.)

* PN-EN 131-1:2007 Drabiny. €& 1: Terminologia, rodzaje, wymiary funkcjonalneyoJ.)
PN-EN ISO 14121-1:2008 Maszyny — Bezpiatstevo. Zasady oceny ryzyka.

* PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej pobemrowy (Kod IP).

*  PN-N-01256-03: 1993 Znaki bezpieasgwa. Ochrona i higiena pracy.
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10.2.

PN-N-01256-03:1993/Az1:1997 Znaki bezpietztva. Ochrona i higiena pracy.
PN-N-01256-03:1993/Az2:2001 Znaki bezpietstgva. Ochrona i higiena pracy (Zmiana Az2).
PN-N-01256-3/A1:1997 Znaki bezpieéatwa. Ochrona i higiena pracy (Zmiana Al).

WTWO Rob6t budowlano-montawych — Tom I

» Rozdziat 1 — Warunki Ogélne Wykonania
» Rozdziat 2 — Rusztowania

WTWIOR — Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru ok ITB.

Dokumenty zwigzane

Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dnia 8 grudnia 200%urow sprawie
zasadniczych wymagadla dzwigdéw i ich elementéw bezpiearstwa (Dz. U. 2005 nr
263 poz. 2198).

Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 grudnia 2008 sprawie zasadniczych
wymaga dla maszyn i elementéw bezpiesgava (Dz. U. Nr 259, poz. 2170).
Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dnia 28 grudnia 20iKurw sprawie warunkow
technicznych dozoru technicznego, jakim powinnyawlipda& dzwigniki (Dz. U. 2002
nr4 poz. 43).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@Q2 r. w sprawie warunkdéw
technicznych, jakim powinny odpowiaglbudynki i ich usytuowanie (Dz. U. nr 75 poz.
690), z pén. zmianami (Dz.U.2003 nr 33 poz. 270) oraz (Dz22004 nr 109 poz.
1156).

Aprobaty Techniczne w odniesieniu do wyrobu, dl@ré&go nie ustalono Polskigj
Normy lub wyrobow, ktorych wigiwosci uzytkowe r&nia sk od wiaciwosci
podanych w Polskiej Normie.

Instrukcje, wytyczne iswiadectwa ITB, przepisy i instrukcje producentowb lu
dostawcow wyrobow budowlanych, szczeg6lnie w odaigs do wyrobow
systemowych.

UWAGA!

Nie wymienienie tytulu jakiejkolwiek dziedziny, gy, podgrupy czy normy nie zwalnia

wykonawcy od obowizku stosowania wymogdéw oktenych prawem polskim.

Przywofanie przepisu, ktéry zostal znowelizowanyligplpe wykonawe do stosowania jego

aktualnej tréci.
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